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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonywaniem
robdét posadzkowych i podtogowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznych
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych na
wstepie do czesci pt. ,,Wymagania ogdlne”.

1.3. Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia roboét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robdét posadzkowych
i podtogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe zostaty zawarte w czesci p.t. :Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w czesci pt. , Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2.  MATERIALY

2.1. zaprawa cementowa

2.2. beton kl. C12/15 (dawniej B15)

2.3. deski

2.4. listwy przypodtogowe

2.5. gwozdzie budowlane

2.6. farba ftalowa do podtdg

2.7. preparat do odgrzybiania podtég drewnianych
2.8. wyktadzina podtogowa PCW do wytozenia na schodach
2.9. listwy wykonczeniowe dla wyktadziny PCW
2.10. klej do wyktadziny

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu okreslono w czesci ,, Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonywania robdt posadzkowych winien wykaza¢ sie mozliwoscig i umiejetnoscig korzystania z
powszechnie stosowanego sprzetu do wykonywania tych robét a w szczegdlnosci wymienionego ponizej.
Niezbedny sprzet (nalezy zapewni¢ w ilosci wystarczajgcej do wykonania robét):

mieszarki do zapraw

betoniarka wolnospadowa

pompa do zapraw

przenosne zbiorniki na wode

zagtadziarka mechaniczna

rozgarniak gumowy

cykliniarka

pity, dtuta, mtotki, cegi

pedzle
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4. TRANSPORT
4.1. 0gdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w czesci ,, Wymagania ogélne” pkt. 4.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w czesci pt. ,Wymagania ogdlne” pkt. 5

5.2. Warunki przystgpienia do roboét
Przystgpienie do wykonywania robét jest mozliwe wytacznie za zgodng IN, w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po
stwierdzeniu, ze warunki i etap robdt budowlanych spetniajg wymadg wtasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonanie robét

Przy wykonywaniu roboét nalezy przestrzegac zasad okreslonych w normach i innych dokumentach okreslonych w pkt. 10.

Podtoze przygotowac poprzez skucie starej posadzki, wypetnienie pekniec i ubytkdw w podtozu betonem.

Warstwe gtadzi cementowej uktadac i zaciera¢ na przygotowanym podtozu po usunieciu pytu odkurzaczem przemystowym.
Ptaszczyzne posadzki dzieli¢ dylatacjami nacinanymi na pola o pow. maks. 15 m’. Dylatacje wypetni¢ elastycznymi masami
dylatacyjnymi.

Dla zastosowania $rodka do wykariczania posadzki lub gtadzi samopoziomujgcych powierzchnia posadzki musi by¢ sucha i doktadnie
odpylona. Rozrobiong z wodg zaprawe nalezy rozla¢ réwnomiernie i obficie. Nadmiar w postaci katuz rozprowadzi¢ miekka szczotka i
wyréwnac rozgarniarkami gumowymi.
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Podtogi drewniane wykona¢ z desek faczonych na piéro i wpust. Deski przybija¢ do legaréw gwozdziami budowlanymi. Gotowe
podtogi nalezy cyklinowac i malowac farbami ftalowymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w czesci ,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robét

Badaniom nalezy poddac:

jakos¢ zaprawy cementowe;j

przygotowanie podtoza

grubos¢ i spadki posadzki cementowe;j

przyczepnos¢ do podtoza

wyglad powierzchni posadzki

prawidtowos¢ wykonania styku ze Scianami

osadzenie uszczelnien dylatacji

wykornczenie styku z kratkami Sciekowymi i innymi przejsciami instalacyjnymi.
jakos¢ zastosowanych desek

Wyniki badan powinny byé wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru roboét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w czesci ,, Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. 0gdlne zasady odbioru robdét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w czesci ,, Wykonania ogdlne” pkt. 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z przedmiarami i ST i wymaganiami IN, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem zasad wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

Podczas oceny rownosci posadzki dopuszcza sie nastepujace tolerancje w geometrii wykonania elementéw: maks. 1 mm na 1 mb i nie
wiecej niz 4 mm w pomieszczeniu. Niedopuszczalne s wykwity w postaci nalotéw roztworéw soli oraz pekniecia powierzchni
posadzki, jak réwniez nieréwnosci wynikajgce ze ztego rozprowadzenia wierzchniej warstwy lub ztego zatarcia posadzki.

Podtoga drewniana musi by¢ stabilna, niedopuszczalne sg podtogi nieprzymocowane do legardw, uginajace sie, posiadajace szpary
miedzy deskami.

8.4. Odbidr robot powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry bedzie zawiera¢ co najmniej: ocene wynikéw badan, wykaz usterek
i mozliwos¢ ich usuniecia, stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robét z zamdwieniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. 0Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w czesci ,, Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

przygotowanie stanowiska roboczego

dostarczenie materiatéw i sprzetu

obstuge sprzetu

przygotowanie podtoza

wykonanie dylatacji

demontaz istniejgcej podtogi

wzmochnienie belek stropowych

wykonanie posadzki

wykonanie wierzchniej warstwy

odgrzybienie istniejagcych podtdg drewnianych

wykonanie nowej podtogi lub uzupetnienie podtogi drewnianej z desek
malowanie podtogi drewnianej

wykonanie oktadziny schodéw z wyktadziny PCW
wykonanie montazu listew ograniczajacych wyktadzine PCW
oczyszczenie miejsca pracy

likwidacje stanowiska pracy
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
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PN-1SO-9000 Seria 9000-9004 normy dotyczace systemoéw zarzadzania jakosci i zarzadzanie systemami
zapewnienia jakosci
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.
PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
PN-B-32205 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.
PN-EN-196-3 Metody badan cementu. Oznaczenie czasdw wigzania i statosci objetosci.
PN-EN-196-6 Metody badari cementu. Oznaczenie stopnia zmielenia
PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zaprawy cementowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piski do zapraw budowlanych.

10.2. Inne dokumenty

>
>

>
>
>

ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych w zakresie ,Budownictwo ogdlne” — wyd. ITB,
Warszawa 2004

Dokumenty przetargowe

Umowa, warunki Kontraktu

Wytyczne stosowania posadzek samopoziomujgcych okreslone przez producentéw




